










·规格

项目 型号 JSR4403N JSR4404N 

轴数 3轴（同时控制） 4轴（同时控制）
Jl劈(mm) 260 260 

劈长 J2臂(mm) 180 180 

Jl + J2(mm) 440 440 

Jl臂(") 士90 土90

动作范围
J2臂(") 土150 士150

Z轴(mm) 100 100 

R轴(·) 土360

最大可搬送质量(kg) 5 5 

前端容许惯呈(kg-cm芍 90 

Jl、J2合成(mm/sec) 1.450(可搬送质旮1kg时） 1.450(可搬送质量1kg时）
最禹速度(PTP驱动） ., Z轴(mm/sec) 320 

R轴( 0/sec)
最高速度(CP驱动） ., 750 

X轴,Y轴(mm) 士0.02
位笠重复精度·2 Z轴(mm) 土0.01

R轴(")
本体蜇谥(kg) 39 
驱动方式 五相脉冲驱动（附带编码器位笠监视功能）
控制方式 PTP (Point to Point) 1空告l 、 CP(Continuous Path) 1空制

插补功能 三维直线插补． 三维圆弧插补
位詈示教方式 远程示教(JOG) I数值输入(MDI)/直接示教

由本公司原创软件JR C-Points实现的方便通用的示教系统
． 方便只蒂设定位置及参数．即可方便地进行示教 。

示教系统 可选配对应基本动作及各种应用的系统程序。

．通用可将用户独有的1/0 控制动作等进行编程n 用点 作业命令描述

．用示教器（可选配）进行直接示教
示教形态 ．利用JR C-Points (计算机软件）通过计算机进行离线示教（可选配）

．利用JR C-Points (计算机软件）通过计算机进行在线示教（可选配）

程序数 255个程序
点存储容量·3 最大30,000点

简易程序功能 录大1,000步
联锁用接口 光栅门联锁信号输入用

RS422l个通道（示教器专用）
外部串行接口 RS232Cl个通道（计算机 专用COMll

RS232C 2个通适（外部设备用COM2. COM3l 

外部输入 输出 飞
1/0-SYS 输入17点／输出16点
1/0-1输入8点／输出8点（含继电器输出4点 ）

工具用配线、 配管 信号配线15根 、 空气配管ct:>4X4根
电源 AC90~ l 32V / AC l 80~250V(单相）
消费电力 200W 
使用环境温度 0�40它
相对湿度 20-90%1无结霹）
保存温度 �10~+6D°C

*l设定为品大可搬送质澡时无法达到最高速度。

*2位笠重复精度为环饶温度恒定时的位。 井非保证绝对桔度的位．

*3存储区为共用 3 因此 ， 若点屈性数据／点作业数据／序列发生器数据增加则点数据存储数将相应减少0

*4:NPN/PNP出厂时设定
．本公司原创软件.. JR C-Points (计算机软件）” 运用Windows0 2000/XP 。 (Windows。 是Microsoft Co「poration的注册商标 。 ） 
．因为产品改良 ， 规格会与预告之产品有所差异， 请多多包涵 ．
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